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MECHANIZACNE PROSTRIEDKY
NA PRACE S RASTLINAMI
VO VEGETACNOM OBDOBI

1.1 Uvod

Pracovné operécie pocas vegetacného obdobia zahfiiaji vSetky agrotechnic-
ké ukony od vzidenia rastlin az po ich zber. Patria sem operécie, pri ktorych
sa kypri pdda, nicia buriny v medziriadkoch alebo sa upravuje pocet rastlin
(zriedovanie porastov). VSetky tieto tikony sa vykondvaji s jednym spolo¢-
nym ciefom — aby rastliny mali optimadlne podmienky na vyvin, rast a rov-
nomerné dozrievanie.

Mechanizacnymi prostriedkami na medziriadkovi kultivaciu sme sa za-
oberali v prvom ro¢niku. V tejto kapitole sa zameriame na stroje, preriedo-
vace, prerezavace a vyjednocovace, ktoré ndim umoziuji dodrzaf optimalny
pocet jedincov, ¢o je predpokladom dobrého zdravotného stavu porastu
a v kone¢nom efekte zabezpecuje vysoké trody.

1.1.1 Prehlad pracovnych operacii

Podla smeru jazdy vzhladom na riadok rastlin sa stroje na preriedovanie
porastu delia na:
e priecne preriedovace (prerezavace). Pohybuju sa priecne alebo Sikmo na
riadky. MoZu byf:
a) preriedovacie brdny,
b) prerezdvacie plecky.
o pozdiine preriedovae (prerezivace). Pohybuji sa v smere riadka
rastlin. M6Zu byf:
a) rotacné,
b) kyvavé.
¢ vyjednocovace. Pohybuju sa v smere riadka rastlin.

1.1.2 Agrotechnické poziadavky

Na stanovenie spravneho pracovného rezimu preriedovacov a prerezavacov
treba zhodnotif vzidenie porastu, pretoZe stupeil zniZenia poctu jedincov na
jednotke ploch zavisi od vychodiskovej hodnoty vzidenia porastu a od poza-
dovaného poctu po vykonani pracovnej operécie.
Na stanovenie optimalneho rezimu zriedovania sa pouzivaju tri ukazovatele:
a) stredny skutocny rozstup rastlin, t. j. priemernd hodnota, zistena z vy-
braného siboru zmeranych rozstupov,
b) vzidenosf porastu: stanovi sa pomocou meradla, kde je vysadenych
100 rozstupov, na ktory bola nastavend sejacka na presny vysev. Toto

Preriedovace

Optimalne
zriedovanie
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Kvalita
jednotenych
porastov

meradlo sa prilozi pozdiZ nahodne zvoleného riadka a zisti sa pocet roz-
stupov vzidenych rastlin. Zisteny pocet udava vzidenost porastu v per-
centdch, doplnok percent do 100 je potom ukazovatel medzerovosti.
Meranie opakujeme niekolkokrat na rdznych miestach.

c) podiel rozstupov vicsich, nez je teoreticka vzdialenost po jednoteni.
PodIa vysledku vyhodnotenia porastu sa potom voli reZim preriedovania,
odportcany vyrobcom stroja.

Na mechanické preriedovanie si najvhodnejSie rovnomerne vzidené, Cisté

a nezaburinené porasty. Ostrovceky rastlin musia byf ostro oddelené a rastli-

ny neposkodené a nezahrnuté. Mechanicky riadené jednotenie predpoklada

presny vysev na vicsiu vzdialenost (80 mm — 120 mm) a vysoky stupefi vzi-
denia porastu. Na dosiahnutie tohto ukazovatela treba vysievaf kvalitné
geneticky jednokli¢kové osivo. Jednotenie vykondvame pri vySke porastu

5 — 10 cm. Agrotechnicky termin na mechanické jednotenie je 10 dni.

Presddzanie sadenic:

o hibka vysédzania sadenic (podfa druhu sadiva) az 20 cm, odchylka + 2 cm,

e vzdialenost sadenic v riadku nesmie prekrocit 10 % zo strednej hodnoty,

¢ mechanické poSkodenie rastlin je maximélne 1 %,

e sadenice sa musia vysadzaf kolmo, pripustnd odchylka od zvislej roviny je

maximalne 30 %,

e sadenice sa musia do pddy vysadif tak, aby sila potrebnd na vytiahnutie sa-

denice z pddy bola minimélne 3 N.

1.2 Prerezavace a preriedovace, jednotice a presadzovace
1.2.1 Priecne preriedovace (prerezavace)

Preriedovacie brany su siefové s radlickovymi klincami s hrotom so zdberom
3 cm alebo s klincami, ktoré mo6Zu byt postavené ostro alebo tupo. PouZivaju
sa na plosné presvetlovanie. Brani sa dva razy, prvy raz kolmo na smer riad-
kov, druhy raz po zaschnuti rastlin po
prvom braneni uhloprieCnym sme-

— — 3 XX K KRR KK KK KK KKK KK — rom. Branenim odstranime asi 50 %

Obr. 11

Schéma priecneho prerezdvania pomocou plecky. 1 — smer sejby,

rastlin. Preriedovacie brany mdZeme
pouzif len v husto vzidenych nepre-
rastenych porastoch.

Prerezavacie plecky si odvodené
od traktorovych pleCiek. Rastliny sa
vyrezdvaji Sipovymi radlickami so
zaberom 18 — 20 c¢m, pri¢om vzniknd
ostrov&eky rastlin s dizkou 8 az 10 cm.
Ostrovceky su ohrani¢ené po bokoch
dvoma ochrannymi koti¢ovymi kra-
jadlami. Pri pouziti rotacnej plecky
zmenSujeme zdber rotacnych sekcii.
Prerezavacie plecky st vhodné na rie-
denie rovnomerne vzidenych poras-

2

2 — smer prerezdvania, 3 — dvojica prerezdvacich tanierov, 4 — §ipovitda ~ tOV. Porasty zasiate sejackami na pres-
plochoreznd radlicka, b — zdber radlicky (18 — 20 cm) ny vysev sa prie¢ne neprerezdvaju.

8 MECHANIZACIA 2



1.2.2 Pozdizne prerezavace

Riadkové prerezdvace pracuju v smere riadka. Pre kazdy riadok je rotacna
prerezdvacia alebo kyvava jednotka. Aktivnym ustrojenstvom na prerezdva-
nie je rota¢nd nozova hlava, otdcajica sa pravidelne naprie¢ alebo Sikmo na
smer jazdy. V radidlnych drZiakoch su pripevnené ploché alebo oblikové
noZe, ktoré mdzu byt aj zdruzené po dvoch s menitelnym prekrytim (zmena
Sirky zaberu). Pocet nozov na hlave moze byt 4 az 20. Pracovnd jednotka je
vykyvne uloZend na ram, hibka zaberu noZov riadka sa nastavuje zmenou
polohy kopirovacieho kolieska.

Obr. 1.2
Prerezdvacie kotiice
a noZe. 1 — prerie-
dovaci noz, 2 — pre-
rezdvaci noz,

3 — kotuc s priitmi,

4 — kotic so Sirokymi
nozmi, 5 — kotuc

s tizkymi nozmi

Teéria prace rotacnej prerezavacej jednotky
Prerezdvaci n6Z vykondva pri préci sicasne dva pohyby:
a) otacavy pohyb rychlostou V,,
b) posuvny pohyb v smere jazdy rychlosfou V,
Vysledny pohyb je pohyb po skrutkovici. Ak je noZova hlava postavena
kolmo na riadok, vyslednd rychlost noza V je:

V= 1/‘{72+ VZ')Z

aote
Vp
tym je di7ka ostrovéekov kratiia. Okrem tohto dizka ostrovéekov zavisi od
poctu noZov — VACSi poet noZov znamend kratSie ostrovcéeky.
Draha stroja za jednu otdcku noZzovej hlavy [,

Cim vic¢si je pomer A

S=V,.t
S=v, .27 0=
p ® R

kde: t— Cas jednej otdcky nozovej hlavy (s),
R — polomer drahy, ktory opisuje ndz (m).

MECHANIZACIA 2 9



Po dosadeni g_".d
A
DiZka ostrovéekov e sarovnd: e = —‘?— a
i
=L D_ a
i. A

kde: a — dizka vyrezu,
i — pocet nozov na hlave.

A
<< B‘@

<
°

N

<
/

FﬁL
AR
N
|
L

<

°
Z,O h.
D)

Obr. 1.3 Obr. 1.4

NoZovd hlava rotacného prerezdvaca. 1 — rovina Prdca prerezdvacej hlavy. A — kotiice pootocené, noze menej
noZovej hlavy kolmd na riadok, 2 — rovina noZovej vysunuté; B — kotiice pootocené, noZe viac vysunuté, a — vyrez
hlavy natocend na riadok pod uhlom o, h — zahibe- noZovou hlavou (8 — 10 cm), dlzka ostrovéekov, t — rozstup
nie noza, a — dizka vyrezu, e — dizka ostrovéekov ostrovéekov

rastlin, o — uhol medzi vyslednicou rychlosti a sme-
rom pohybu, a — uhol medzi rovinou noZovej hlavy
a smerom pohybu, v, — pojazdovd rychlost, v, — ob-
vodovd rychlost, v — vyslednd rychlost

V pripade, Ze prerezavaciu hlavu tvoria dva kotice, na kazdom st tri dlhé
noze, ktoré sa prekryvaji. Oba kotice mozno proti sebe naticat, takze sa
meni vzdjomné postavenie noZov na oboch koticoch. Vysledkom je zmena
velkosti vyrezov ostrovéekov rastlin v riadku pri prerezavani.

10 MECHANIZACIA 2



Teoria prace vykyvnej prerezavacej jednotky

Obojstranny prerezdvaci ndz je upevneny na konci vykyvného ramena.
Ostrie noza pri dotyku s riadkom vyrezdva rastliny striedavo zlava a sprava.
Pohon noza byva najcastejSie odvodeny od klukového mechanizmu.
Vysledny pohyb ostria noZa sa uskutociiuje priblizne po sinusoide a vznika
zloZenim kyvavého pohybu a pohybom stroja dopredu. Vhodnou volbou
pojazdovej rychlosti (Vp) a poctu vykyvov noZa mozno ovplyvilovaf tvar
sinusoidy, a tym vytvaraf kratSie alebo dlhSie ostrovéeky nepodrezanych

rastlin.
Priemernd rychlost (U, ) vykyvu noza je:

kde: S, — drdha vykyvu (m),
n — polet otacok (s).

Draha, ktoru prejde stroj za jeden vykyv:
kde: V, — pojazdova rychlost.

Mechanickym preriedovanim (v zavislosti
od jeho intenzity) mozno znizif podiel ru¢nej
prace na jednoteni o 12 a7 25 %. Nemozno ho
uplatnif pri nerovnomerne vzidenom poraste.

1.2.3 Stroje na jednotenie

rozstup a pri dobre vzidenom poraste mozno
mechanicky vyjednocovat bez rucnej price.
Vyjednocovace st vhodné na pricu v neza-
burinenych porastoch, kde sa vysievalo jed-
nokli¢kové semeno. V zaburinenych poras-
toch vyjednocoval reaguje aj na buriny,
neodstrariuje vSak tzv. dojaky.

Jednoti¢ ma poloautomatické smerové ria-
denie. Rdm a pracovné jednotky sa zdvihaji
hydraulicky. Pracovné sekcie sa na rdm pri-
peviluji  §tvorkibovymi zévesmi. Nozové
ruzice s tromi noZmi st Sikmo postavené na
smer jazdy. Pohon noZovych rotorov sa odvo-
dzuje od predlohového hriadela refazovym
prevodom. Otdcanie ruzic sa prerusuje vzdy
po oto¢eni o 120°. Tento pohyb sa odvadza
od prevodovky, kde je umiestend aj valceko-
va samovypinacia spojka, ktord zapina ovla-
daci elektromagnet. Za ruzicou je hmatac,
ktory pomocou elektrického ovladacieho
obvodu ddva do pohybu ruZicu. Pri dotyku
hmataca vznikne signdl, ktory sa vo vstup-

Obr. 1.5

Prdca noZa vykyvného prerezdvaca. 1 — noz, 2 — drZiak noZa,
3 — klukovy mechanizmus, n — pocet otdcok, h — zahlbenie no-
Za, s, — zdvih noZa, s — drdha stroja za jeden vykyv, a — dlzka
vyrezu, e — dizka ostrovekov rastlin, v, = pojazdovd rychlost,
u — priemernd rychlost vykyvu noZa, v — vyslednd rychlost,
o — uhol smeru vyslednej rychlosti

MECHANIZACIA 2 1



nom logickom obvode upravi na dizku, potrebnii na zopnutie kontaktov elek-
tromagnetu. Vo vystupnom zosiliiovaci sa zosilni a pomocou bezkontakto-
vého spinaca sa elektromagnetom zapne mechanicka spojka noZového roto-
ra. Len o sa za¢ne noZovy rotor otacaft, odpoji sa bezkontaktovy spina¢ hma-
taca. Hmatac¢ sa tym znecitlivie na ¢asovy usek price jednotiaceho noza. Po
otoCeni noza o 120° a vyrezani mdZe hmatac opif plnif svoju funkciu.

18 17 16 15

Obr. 1.6

Schéma ndvesného jednotica cukrovej repy. 1 — rdm stroja, 2 — zdvesné ramend na pripojenie
k traktoru, 3 — kibovy hnaci hriadel, 4 — privod tlakovej kvapaliny (pripoj na vonkajsi obvod
traktora), 5 — hydromotor smerového riadenia, 6 — hydromotor zdvihania pracovnych jedno-
tiek, 7 — horné zavesovacie rameno, 8 — elektrické vedenie, 9 — skriria elektrickych prvkov,

10 — oviddac smerového riadenia, 11 — sedadlo obsluhy, 12 — zdves kolesa, 13 — hmatac,

14 — noZovy rotor, 15 — elektromagnet, 16 — prevodovka so zapinacou spojkou, 17 — regulacné
tahadlo, 18 — retazovy prevod, 19 — dve samonastavitelné kolesd

Obr. 1.7

Blokovd schéma jednotica. 1 — noZovy rotor, 2 — hnaci hriadel, 3 — prevodovka, 4 — elektrickd
napdjacia sustava, AG1 — menic¢ pridu, UJ — usmertiovacia jednotka, VTJ — vystupny logicky
obvod, ZJ - zosiliiovacia jednotka, H — hmatac¢, E — spinaci elektromagnet

12 MECHANIZACIA 2



1.2.4 Vysadzovace sadenic

Vysadzovace sadenic sa pouZivaju na pre-

sddzanie volnych alebo balickovanych

priesad zeleniny a dalSich plodin. Vicsi-

nou st rieSené ako poloautomatické stro-

je s ruénym vkladanim priesad. Zakla-

dom vysadzacieho ustrojenstva je kotuc,

ktory moze byft:

a) vysadzaci so zvierkami volnych sa-
denic a balickov,

b) vysadzaci s pridrziavacmi volnych
sadenic,

¢) vysadzaci s pridrziava¢mi balickov.

VoIné sadenice alebo balicky sa ru¢ne
vkladajui do zvierok alebo pridrZiavacov.
Do zvierok sa musia vlozif skor, neZ nabeh-
nud na vodiaci segment a medzi pridrZiava¢
a vysadzaci koti¢. Skor neZ ramienko
opusti vodiaci segment, rastliny alebo
bali¢ky sa uvolnia a ukladaji sa do braz-
dy, ktord vytvorila rozhfiiacia radlica —
hibka brézdy je aZ 20 cm a §irka 5 — 8 cm.
Potom zatldCacie kotice stlacaju podu
okolo rastliniek. Stroje byvaji vybavené
davkovacmi vody na polievanie kazdej
vysadenej rastliny (0,1 az 0,2 1 vody na
kazdu rastlinku).

Na obr. 1.9 je zndzornené dvojkoticové
vysddzacie Ustrojenstvo na presddzanie
sadenic kapusty, kelu, papriky, rajciakov,
Salatu, zeleru, cvikly a tabaku. Priemer
kotticov je 400 mm a uhol, ktory zviera-
ju roviny kottcov, je 22°. Kotuce sa do-
tykaju v dizke obvodu 380 mm. Jeden ko-
ti¢ sa pohdna od jedného zatldCacieho
kotic¢a. Priemer zatldCacich koticov je
300 m a Sirka zatldCacej hrany je 60 mm.
Sadenice sa uvolfiuju v mieste, kde sa
vysddzacie kotice od seba vzdaluju.

1.3 Smery vyvoja

Pri pestovani ekologickych plodin a ich
osetrovani sa budu dalej a CastejSie pouZi-
vat prerezdvace a preriedovace. Stcasnd
prax ide cestou zvySovania polnej vzcha-
dzavosti cez zvySovanie kvality osiva
(napriklad geneticky jednoklickové seme-

Obr. 1.8

Vysddzacie kotiice. A — vysddzaci kotic so zvierkami volnych
sadenic a balickov; B — vysddzact kotii¢ s pridrZiavacmi volnych
sadenic; C — vysddzaci kotic s pridrziavacmi balickov, 1 — vodia-
ci segment, 2 — zvierka, 3 — nosné rameno, 4 — ozubené koleso,

5 — vysddzact kotii¢, 6 — pridrZiavac volnych sadenic, 7 — pohon
od zatldcacich koticov, 8 — pruZinka, 9 — pridrZiavac balickov,

10 — ¢ap, 11 — ramienko pridrZiavaca, Vp — smer pracovnej jazdy,
n — zmysel otdcania kotiica

Obr. 1.9

Vysadzovac sadenic zeleniny TP-4. 1 — oporné koleso, 2, 3 — poist-
né koliky, 4 — nosny ram, 5 — lieska na sadenice, 6 — plosina,

7 — opora na nohu obsluhovaca, 8 — ozubené siikolesie, 9 — se-
dadlo obsluhovaca, 10 — signalizacné zariadenie, 11 — zah¥riac,
12 — zatldcacie kotiice, 13 — vysddzacie kotiice, 14 — klinovitd roz-
hittacia radlica, 15 — rdm presddzacej jednotky, 16 — drZiak ramu
presddzacej jednotky
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no cukrovej repy). Dalej je ddleZity vyvoj dokonalej§ich mechanizanych
prostriedkov na vytvorenie kvalitného 16Zka sejaCkami s vysevom na tzv.
konecnu vzdialenost, kde sa jednotic¢e nebudi pouZivat.

Ulohy

1. Vysvetlite vyznam preriedovania porastu.

2. Rozdelenie pracovnych operacii.

3. Agrotechnické poziadavky na preriedovace.

4. Akymi spbésobmi sa vykonava preriedovanie?

5. Tedria prace rotacnej prerezavacej hlavy.

6. Tedria prace vykyvnej prerezavacej jednotky.

7. Podla obr. 1.6 opiste ¢innost navesného jednotic¢a cukrovej repy.
8. Podla obr. 1.9 opiste ¢innost vysadzovaca sadenic.

14 MECHANIZACIA 2
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